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1 Pakkauksen avaaminen

Tarkasta pakkauksen sisilto. Vaikka Emotron tarkastaa ja pakkaa laitteet
huolellisesti, ne saattavat vahingoittua matkalla:

e Pakkauksen tulee sisilcdd akselitehon vartija Emotron M20, virtamuuntaja,
2 liittimien suojusta (valinnaisvarusteita*) ja timi kiyttdohje.

* Tarkasta, ettd laite sopii moottorin tulojinnitteelle ja ettd virtamuuntaja on
se, joka pakkauksessa mainitaan.

*  Varmistu, etteivit laitteet ole vahingoittuneet matkalla.

* Jos jotain puuttuu tai on vahingoittunut, ota heti yhteys laitteen myyjain.

HUOMAA: Jos laitteen asennuksessa tai kayttoonotossa on jotain
epaselvaa, ota yhteys myyjaan, ennen kuin asennat laitteen.
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Turvallisuus

Lue timi kiyttoohje ennen laitteen asennusta ja kiyttéonottoa.
Asennuksen saa suorittaa vain pitevi asiantuntija.

Virta tulee katkaista ennen asennusta.

Asennuksessa on noudatettava kaikkia asiaan liictyvid mairayksid.

Kiinniti erityistd huomiota tissi luvussa annettuihin ohjeisiin sekd kiytostd
ja ohjelmoinnista kertovissa luvuissa kohtiin, jotka on merkitty sanalla

HUOMAA.

Tarkasta ennen laitteen kiyttd6nottoa, ettd asennus ja kytkentd on suoritettu
oikein.

Jos olet epivarma jostain asiasta, ota yhteys laitteen myyjiin.

Takuu ei koske vahinkoja, jotka aiheutuvat laitteen viiristd asennuksesta tai
kiytosti.

HUOMAA: Laiteen kotelon avaaminen saa takuun raukeamaan.
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3 Laitteen kuvaus

Tissd asiakirjassa selostetaan M20-akselitehonvartijan asennus ja kiytts. M20
valvoo oikosulkumoottorin kiyttimii laitteita ja ilmoittaa epinormaaleista
tilanteista. Siten se soveltuu suojaamaan monenlaisia laitteita, esimerkiksi
pumppuja. Luotettava valvonta ja suojaus ehkiisevit kalliita laiterikkoja ja
seisokkeja ja tuotantolaitteisto on mahdollista optimoida.

M20 kiyttid moottoria anturinaan eikd muita antureita ja ylimairdistd
johdotusta tarvita. Se pystyy mittaamaan tarkasti moottorin lihtétehon ja
valvoo siis vain kiyton kuormitusta, ei moottorin kokonaiskuormitusta, joka
sisiltid myds moottorin vaihtelevat sisiiset hiviot.

M20 laskee akselitehon siten, ettd se mittaa sydttdtehon ja vihentid siitd
moottorin sisdiset hiviot. Antoteho nikyy laitteen niyttéruudussa kilowatteina,
hevosvoimina tai prosentteina nimellistehosta. Akselitehon laskenta on
valvontamenetelmini luotettavampi kuin epilineaariset tekniikat kuten virran
ja vaihekulman mittaukset. Virran mittaus on riittdvi vain moottorin suurilla
kuormituksilla ja vaihekulma vain pienilld kuormituksilla. Tulotehoa kutsutaan
joskus todelliseksi tehoksi. Se on lineaarinen, mutta ei ota huomioon
moottorissa tapahtuvia hivisici.

M20:n analoginen lihtd ja kaksi relelihtéd mahdollistavat suoran ja epdsuoran
ohjauksen yhdistelmin. Laite on erittdin tarkka hyvin pienilld kuormituksen
vaihteluilla. Analogisella lihtésignaalilla voidaan skaalata koneen kuorma
todellisen tydalueen mukaan.

M20 on hyvin helppo asentaa ja ohjelmoida. Se asennetaan DIN-
standardikiskoon. Sitd on my®s erittdin helppo kiyttdd. Automaattinen asetus
on mahdollista yhté painiketta painamalla.

M20 on hyvin joustavasti ohjelmoitavissa. Se voidaan asettaa valvomaan
ylikuormitusta, alikuormitusta tai molempia. Kahteen ensimmaiiseen toi-
mintatapaan sisiltyy esihilytys. Sekd yli- ettd alikuormitussuojalle voidaan
asettaa toisistaan riippumattomat hilytysviiveet. Lisiksi voidaan ohjelmoida
lihtdreleiden toiminta, kdynnistysyritysten lukumairi, suunnanvaihtoyritysten
lukumairi jne.

M20 on monipuolinen valvonta- ja niyttolaite, joka on joustavasti ohjel-
moitavissa. Se on suojaa monenlaisia laitteistoja kuten erilaisia pumppuja,
sekoittimia, kaapimia, murskaimia, kuljetinjirjestelmii jne.
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Aloitus

4.1 Alkutoimenpiteet

1.

Lue erityisesti turvaohjeet sivulta 4 ja kaikista luvuista sanalla HUOMAA
merkityt kohdat.

Tarkasta, etti moottorin sydttdjinnite on sama kuin laitteen arvo-kilvessi
mainittu.

Katso moottorin nimellisteho ja tiyskuormitusvirta sen arvokilvesti. Var-
mistu, ettd laitteen mukana tullut virtamuuntaja on oikean kokoinen (ks.
taulukkoja 1 ja 2 luvusta 6).

4.2 Kytkennat ja ohjelmointi ennen

ensimmaista kaynnistysta

1. Kytke Emotron M20 luvussa 5 olevan kaavion mukaisesti.

2. Varmistu, ettd kaikki turvatoimet on tehty ja kytke jinnitesydtts.

3. Valikossa liikutaan eteenpiin . -painikkeella. Taaksepiin siirrytiin
pitimilli & -painiketta painettuna ja painamalla 2 -painiketta.

4. Aseta moottorin nimellisteho ja -virta ruutuihin 41 ja 42. Muut ohjelmoin-
nit 18ytyvit luvusta 8.

5. Aseta M20:n toiminta ruutuun 05: ylikuormituksen, alikuormituksen tai
molempien valvonta. Katso parametriluetteloa luvusta 12.

6. Aseta kiynnistymis- ja reagointiviiveet ruutuihin 31, 32 ja 34.

7. Vertaa kaikkia ohjelmointeja luvun 12 parametriluetteloon varmistuaksesi,
ettd kaikki tarvittavat asetukset on tehty. Lisiohjel-moinneista kerrotaan
luvussa 9.

6 Aloitus CG Drives & Automation 01-5958-07r0



4.3 Ensimmainen kaynnistys

HUOMAUTUS!
Varmistu, etta kaikki turvatoimet on tehty, ennen kuin kytket jannitesyoton
ja kaynnistat moottorin. Nain valtytaan mahdollisilta henkilovahingoilta.

1. Kiynnistd moottori ja anna kiydid normaalikuormituksella, kunnes kiyn-
nistymisviive on kulunut.

2. Paina % -painiketta 3 sekuntia.

Vihje

Oikosulje lihtoreleet ohjelmoinnin aikana. Se esti laitteistoa pysihtymasti
tahattomasti.

Lisaa vihjeita
Hilytysrajat voidaan ohjelmoida kolmella tavalla:

1. Automaattisesti painamalla AUTO SET -painiketta. Timi toiminto mittaa
(hetkellisen) kuormituksen ja asettaa sopivat hilytysrajat marginaaleineen.
(Oletus: ylraja +16 %, alaraja -16 %).

2. Jos asetus tehdidin automaattisesti marginaaleja voidaan muuttaa kisin
(ruudut 21-24). Kun marginaaleja muutetaan, on aina tehtivi uusi
automaattinen asetus, jotta muutokset tulisivat voimaan. Lisitietoja luvusta

9.

3. Manuaalinen ohjelmointi (ruudut 11-14). Hilytysrajat voidaan asettaa tiy-
sin manuaalisesti. Ohjeet ovat seuraavilla sivuilla (vaihtochdot A, B ja C).

HUOMAA: Kun jotain parametria muutetaan kasin, uusi arvo vilkkuu
naytossa. Asetus on vahvistettava ENTER-painikkeella, jotta M20
hyvaksyisi muutoksen.
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4.4 Halytysrajojen manuaalinen asetus,

vaihtoehto A

Laitteisto kaynnissa, asetus normaalikuormituksella

Kiéynnisti moottori ja laitteisto ja anna kdyd4d normaalikuormituksella,
kunnes kiynnistysviive (ruutu 31) on kulunut loppuun.

Katso kuormituslukema niytdstd (ruutu 01) esim. 65 % (tai kW- tai hv-
lukema).

Aseta ylirajaksi esim. jotain vililed 70-85 % ruutuun 11. Yliraja on
asetettava laitteiston edellytysten mukaan eli koneen ja prosessin
maksimikuormituksen mukaan.

Aseta alarajaksi esim. jotain vililtd 60-45 % ruutuun 14. Alaraja on
asetettava laitteiston edellytysten mukaan.

Katso my®és kuvaa 7 luvussa 8.4.

4.5 Halytysrajojen manuaalinen asetus,

vaihtoehto B

Laitteisto kaynnissa, asetus maksimi- ja
minimikuormituksella

Kiéynnisti moottori ja laitteisto ja anna kiydd maksimikuormituksella,
kunnes kiynnistysviive on kulunut umpeen. Esim. aseta kuljettimelle suurin
sallittu tavaramaari.

Katso kuormituslukema niytdsti (ruutu 01), esim. 85 %.

Aseta yldrajaksi esim. jotain vililtd 90-95 % ruutuun 11. Yliraja on
asetettava laitteiston todellisten edellytysten mukaan eli koneen ja prosessin
maksimikuormituksen mukaan.

Anna sitten moottorin ja laitteiston kdydd minimikuormituksella, esim.
tyhji, kunnes kidynnistysviive on kulunut umpeen.

Katso kuormituslukema niytdsti, esim. 30 %.

Aseta alarajaksi esim. jotain vililtd 25-20 % ikkunaan 14. Raja on asetettava
laitteiston todellisten edellytysten mukaan.

Katso my®és kuvaa 7 luvussa 8.4.
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4.6 Halytysrajojen manuaalinen asetus,
vaihtoehto C

On myés mahdollista laskea tai arvioida hilytysrajat suunnilleen. Jos esim.
moottorin teho on 22 kW, ruutuun 41 pitdd asettaa 22. Jokainen
prosenttiyksikkd vastaa 220 W:a (22 kW/100 = 220 W) ja hilytysrajat
ruutuihin 11-14 voidaan asettaa 220 W:n portaissa. Jos ylirajaksi asetetaan 80
%, M20 aktivoi hilytyksen ja pysiyttid laitteiston, kun akseliteho on noin 17,6
kW

HUOMAA: Jos esihalytysta ei tarvita, sen alarajaksi asetetaan O (ruutu 13)ja
ylarajaksi 125 % (ruutu 12). Silloin esihalytykset eivat nay turhaan
nayttoruudussa.

Katso my®és hilytysrajojen manuaalista asetusta luvusta 9.

5 Kytkenta

Seuraavalla sivulla olevassa kaaviossa on esimerkki M20:n kytkennastd
ohjaamaan kolmivaiheisen moottorin kiynnistys- ja pysdytyspiirid. Kytkentd
yksivaiheiseen moottoriin nikyy kuvasta 2. Tami tapaus edellyttdd myos
ohjelmoinnin muutosta. M20:n oletusasetuksena on kolmivaihesyotto.

1. Virtamuuntaja CTMxxx pitdd sijoittaa sithen vaiheeseen, joka on kytketty
liittimen napaan 9, eli vaiheeseen L1, ks. kaaviota seuraavalta sivulta. Jos
niin ei tehdd, M20 ei pysty toimimaan.

2. Yksivaiheinen kytkenti esitetddn kuvassa 2.
Tasavirtaa kiytettdessi liittimen napa 6 pitid kytked negatiiviseen napaan

(maahan) ja liittimen napa 5 positiiviseen napaan (max 48 VDC). Katso my®s
vaihtoehtoista apupiirid luvusta 9 (kuva 16).

HUOMAA: Virtamuuntaja (CTMxxx) pitaa sijoitaa vaiheeseen L1, joka on
kytketty napaan 9, ks. kuvaa 1.
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| HUOM. Kun virta on

| poiskytkettyna, releet ovat |
| aina auki. |

Max. 240 VAC (tai 0 VDC-)

K1

0% L1 7 «/‘; ¢ 6
1 7
012 R1
M20
13 8
L1 o7L3 R2
S1 82 - °
"? “‘? DIG 50—
]
r————-" ]
: Katso tietoja :
| virtamuuntajasta |
| sivulta 11 |
L I
a]l
r————-" ]
: Alla on tietoja : - Nollaus
| M20:n jannit- | - Auto set
| I - Esto

teesta

Pysaytys
L

E_
E_
PRE- |

{ ALARM K1
N (tai 48 VDC+)

t Kaynnistys

Kuva 1: Kytkentiesimerkki

HUOMAA: Jos kaynnistys ja pysaytys kytketadn kuvan 1 mukaisesti,
suosittelemme napojen 6 ja 7 ohittamista ohjelmoinnin ajaksi. Kun
ohjelmointi on valmis, ohitus voidaan poistaa. Varmistu, etta M20:n
jannitealue, esim. 3x380-500 VAC sopii yhteen moottorin ja verkon
jannitteen kanssa, esim. 3x 400 V.

M20:n liittimet voidaan suojata lisivarusteena saatavalla suojuksella.

10 Kytkenta
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5.1 Yksivaihekytkenta

Seuraavassa on esimerkki yksivaiheisesta kytkennistd. Muut kytkennit nikyvit

kuvasta 1.
L1
N
9 o O 6
o L1 "’A_,_ A c
11 7
o L2 R1 _—~——0
13 M20 o
o L3 R2 ——0
S1 S2
— o~ 5
CTMxxx ? 9 DIG "o
& '
7

————————— 1
| HUOM. Katso alla

| olevaa tietoa |
: M20:n jannitteestal

Lok

Kuva 2: Esimerkki yksivaiheisesta kytkenndisti

HUOMAA: Varmistu, ettd M20:n jannitealue esim. 1x100-240 VAC sopii
yhteen moottorin ja linjan nollajannitteen kanssa, esim. 1x 230V
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5.2 Esimerkki - digitaalinen tulo

Digitaalinen tulo kytketdin napoihin 5 (DIG) ja 6 (C - vertailu). Voidaan
kiyttid joko vaihto- tai tasajinnitesignaalia. Kytke tasajinni-tesignaalin
plusnapa liittimen napaan 5 (DIG) ja miinusnapa liittimen napaan 6. Muista
ottaa huomioon napaisuus tasajannitettd kiytettdessd. Katso my6s kuvaa 1 -
napa 6: max 240 VAC (tai 0 VDC-) ja napa 5: N (tai 48 VDC+). Katso myos
lukua 9.

VAC vDC

5 Max 240 VAC M20 Max 48 VDC

~ DI

M20

~
DI

Huomaa napasiuus

Kuva 3: Esimerkki digitaalisen tulon kytkenndisti.

6 Virtamuuntajan valinta

6.1 Moottorit alle 100 A

1. Katso moottorin nimellisvirta moottorin arvokilvesti.

2. Vertaa sitd taulukossa 1 oleviin arvoihin.
3. Valitse taulukosta 1 virtamuuntaja ja johdinkierrosten lukumaira.

Kuva 5 esittdd virtamuuntajia, joissa on eri maird johdinkierroksia: 5:1 - yksi
johdinkierros, 5:2 - kaksi johdinkierrosta ja 5:3 - kolme johdinkierrosta.
Kierrosten lukumiiri siis kertoo, miten monta kertaa moottorin L1-johdin on
viety virtamuuntajan reidn lipi.

HUOMAA: Virtamuuntajan johdon maksimipituus on 1 m.
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Esimerkki

¢ Moottorin nimellisvirta on 12 A.

e Valitse taulukon 1 ensimmiisestd sarakkeesta 10.1-12.5 A.

* Tuloksena on: Muuntaja CTMO025 ja kaksi johdinkierrosta (moottorin
johdin on viety kaksi kertaa virtamuuntajan reidn lapi).

Taulukko 1:Moottorit ja virtamuuntajat alle 100 A

Nimellinen
moottorivirta [A]

Virtamuuntajan tyyppi ja johdinkierrosten lukumaara

CT™M 010

CTM 025

CTM 050 CTM 100

04-1.0

10

1.01-2.0

2.01-3.0

3.1-5.0

5.1 - 10.0

RN W] O

10.1 - 125

12.6 -25

26 - 50

51 - 100

M20:n tarkan kalibroinnin kannalta on tirke3i, ettid valitaan oikea
virtamuuntaja ja oikea miiri johdinkierroksia.

HUOMAA: Normaalisti M20:n kanssa tilataan ja toimitetaan oikea
virtamuuntaja. Tarkasta, etta nain on laita. Jos epailet asiaa, ota yhteys

myyjaan.

CG Drives & Automation 01-5958-07r0
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L1
L2
L3

cTM025 g

2 johdinkierrosta

Kuva 4: Virtamuuntaja CTM 025 ja 2 johdinkierrosta 12 A moottorille

HUOMAA: Virtamuuntajan kytkenta ja suuntautuminen eivat ole
napaisuusherkkia, mutta kytkenta pitaa tehda M20:ssa liittimen napaan 9.

Kuva 5: 1, 2 ja 3 johdinkierrosta
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6.2 Yli 100 A:n moottorit

1. Tarkasta moottorin nimellisvirta moottorin arvokilvesti.

2. Vertaa sitd taulukossa 2 nikyviin arvoihin.

3. Valitse ensio- ja toisiovirtamuuntaja ja oikea miiri johdinkierroksia taulu-

kosta 2.

Ensiomuuntajan suhteen tiytyy olla tarkalleen taulukon mukainen, muuten

M20:n laskelmista tulee epitarkkoja. Tami vaikuttaa teholukemiin,

ohjelmointiin jne.

Esimerkki

¢ Moottorin nimellisvirta on 260 A.

e Valitse taulukon 2 ensimmiisesti sarakkeesta 251-500 A.

¢ Tulokset:

- Ensidmuuntaja 500:5, 1 johdinkierros (moottorin johdin on viety
ensidmuuntajan lipi kerran).
- CTMO10, 2 johdinkierrosta. (ensiémuuntajasta tuleva johdin on viety
virtamuuntajan CTM10 lipi kaksi kertaa).

Taulukko 2:Virtamuuntaja yli 100 A.

Oqgqwgtkp” Virtamuuntajan tyyppi ja ensiokdamin
plo gmuxk\c[A] johdinkierrosten lukumaara
150:5 + CT™M 010
101 - 150 1 + 5
151 - 250 250:5 + CTM 010
1 + 2
500:5 + CTM 010
251 - 500 1 + D
501 - 999 1000:5 + CTM 010
1 + 2

HUOMAA: Varmistu, ettd M20:n kanssa on tilattu ja toimitettu oikea
virtamuuntaja. Jos on jotain epailystd, ota yhteys myyjaan.

CG Drives & Automation 01-5958-07r0
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L1
L2
L3

CTMO010 2 johdinkierrosta D D
 2Johdinkie

1 johdinkierros

S:LC)S2

500:5

M20

Kuva 6: CTM 010 + 2 johdinkierrosta ja ensiomuuntaja 500:5 + 1 johdinkierros
260 A:n moottorille

HUOMAA: Virtamuuntajan kytkenta ja suuntautuminen eivat ole
napaisuus-herkkia, mutta kytkenta pitaa tehda M20:ssa liittimen
napaan 9.
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7  Kaytto

7.1

Laiteen osat

Aseta lisivarusteena saatava suojus liittimien piille, ennen kuin aloitat

ohjelmoimisen.
Ohjausliittimet
1 S1 Virtamuuntajan tulo

Nayttd

/£ Toiminnon (ruudun) numero

/74 Toiminnon arvo

A Halytysmerkki

@ Kaynnistys- ja halytysviivee-
nseka estoajan symboli

8 Ohjelmoinnit lukittu

2 S2 Virtamuuntajan tulo

3 + Analoginen lahtd

4 - Analoginen lahto

5 DIG Ulkoinen nollaus tai autom.
asetustai esihalytysen
esto

6 C Yhteinen releet ja DIG

7 R1 Paahalytysrele 1*

8 R2 Esihalytysrele 2

AUTO SET -painike
Halytysrajat asetetaan auto-
maattisesti painamalla tata
painiketta 3 sekuntia
normaalintasaisen
kuormituksen aikana. Ei toimi
lukituksen aikana.

RESET-painike
Halytyksen nollaus

+ ja - -painikkeet
Arvojen suurennus
japienennys

2123

Emotron M20

V  Jannitteen symboli

A Virran symboli

mA Milliampeerien symboli
kW Kilowattien symboli

S Sekuntien symboli

% Prosenttien ilmaisin

NEXT-painike

Siirtyminen seuraavaan ruu-

" tuun.Jos mitaan painiketta ei
paineta yli minuuttiin, nayttoén
palaaruutu 01. Valikossa siir-
rytaan taaksepain pitamalla
ENTER-painiketta painettuna
ja painamalla samalla NEXT-
painiketta.

ENTER-painike
Ohjelmoinnin vahvistus (tallen-
nus).

Virran kytkemisen jalkeen

Jannitesy6ttd

9 Moottorin vaihe L1
11 Moottorin vaihe L2
13 Moottorin vaihe L3

* Releiden muista toiminnoista kerrotaanluvussa 9.

naytéssa nakyy ruutu 01 eli
sen hetkinen kuormitus-
lukema.Oletusnaytto (esime-
rkissa kuormitus on 54 %):

NEXT-painikkeella selataan toi-
mintovalikkoa eteenpain.

CG Drives & Automation 01-5958-07r0
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7.2 Valikko

Aloitusruutu
00 — p 01 Mitattu akseliteho

Halytysnaytto A v
02 Mitattu verkkojannite
v
03 Mitattu virta
v
¢ 04 Ohjelmoinnin lukitus
v
05 Akselitehon vartijan toimintatapa

Tehtaan ohjelmointi 99 Yléraja, paahalytys

Ylaraja, esihalytys

Analogialahtd 91
T @ Alaraja, esihalytys
>
Estoaika 82 = s
\ § 2 2 Alaraja, paahalytys
o 81 X k=] =
Digitaalinen tulo © % % Ylaraja, paahalytyksen marginaali
Ry S =1
Releiden toiminta 65* s = = Ylaraja, esihalytyksen marginaali
4
Esih&lytysrele2 64 Alaraja, esihélytyksen marginaali
Iy
Paahalytysrelel 63 Alaraja, paahalytyksen marginaali
Halytys moottori- 62
virran puuttumisesta A
Paahalytyksen lukitus 61
T 31 Kaynnistysviive
v
Vaiheiden lukumé&ara 43 32 Ylarajahéalytyksen viive
4 v
Nimellisvirta 42 33 Hystereesi
4 ¥
Moottorin nimellisteho 41 34 Alarajahélytyksen viive
v
35% Kaynnistysyritysten valiaika/suunnan
v vaihto
36* Kaynnistysyritysten maara

*Lisstietoja luvussa 9
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e Hilytysruutu 01 nikyy vain silloin, kun hilytyslihts on aktivoitunut.

¢ Todellisen kuormituksen ruutu 01 nikyy virran kytkemisen jilkeen.

e 2 -painikkeella siirrytiin eteenpiin. Taaksepdin siirrytddn pitimilld £ -
painiketta painettuna ja painamalla samalla 2 -painiketta.

*  Todellisen kuormituksen ruutu (tai vaihtoehtoisesti hilytysruutu) nikyy
automaattisesti, jos mitdin painiketta ei paineta yli minuuttiin.

* Jos ohjelmointi on lukittu, vain ruudut 00 (jos hilytys on aktivoitunut), 01,
02, 03 ja 04 nikyvit ndytossi.

e Ruudussa 05 valitaan M20:n toimintatapa, ks. lukua 8.4.

7.3 Ohjelmoinnin muuttaminen

Esimerkki: moottorin nimellisvirran asetus ruudussa 42.

1. Paina g -painiketta, kunnes ruutu 42 tulee niyttoon.

2. Paina + tai — -painiketta, kunnes haluamasi arvo vilkkuu ruudussa
(esim. 23 A).

3. Paina £ . Muutos tallentuu ja numerot lakkaavat vilkkumasta.

Jos ET haluakaan tehda muutosta, paina . -painiketta.

HUOMAUTUS!

Varmistu, etta kaikki turvatoimet on suoritettu, ennen kuin kytket
jannitesyoton ja kaynnistat moottorin ja laitteiston. Nain valtetaan
mabhdolliset henkilovahingot.
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8 Ohjelmointi

8.1 Mittausyksikon asetus kW tai HP (hv)

8.1.1 Mittausyksikon valinta

Mittausyksikkoni voidaan kaytedd kilowattia tai hevosvoimaa, kumpaakin
absoluuttisina ja suhteellisina arvoina. Tdma asetus koskee hilytysrajoja,
nimellistd moottoritehoa ja kuormituslukemaa ruudussa 01.

Mittausyksikké ?33:::33: Ni::ﬁ't'ls:‘;m rutfiﬂ'ttyii'iz,
lukema 13,14
Suhteellinen kW-arvo (def.)* | % kW %
Absoluuttinen hv-arvo HP HP HP
Suhteellinen hv-arvo* % HP %
Absoluuttinen kW-arvo kW kW kW

* Akseliteho prosentteina nimellistehosta.

HUOMAUTUS!

Varmistu, etta kaikki turvatoimet on suoritettu, ennen kuin kytket
jannitesyoton ja kaynnistat moottorin ja laitteiston. Nain valtetaan
mahdolliset henkilovahingot.
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Ohjelmointi
1. Avaa ruutu 01.

2. Paina RESET- ja +-painikkeita samanaikaisesti 3 seckuntia.

3. Seuraavana vuorossa oleva mittausyksikko on asetettu ja se nikyy ruudussa 2
sekuntia (ks. esimerkkeji)

Toista toimenpide, kunnes haluamasi mittausyksikko on asetettu.

For 2 seconds Read-out example
————————— —————————
Horsepower: LI - 7
absolute value ~ —» In/m —> Vs 5
Horsepower: LI | 7
relative value* ~ — i — |0/ I
% %
—————————
Kilowatt: |
absolute value — —» or A
kW kW
A
————————— —————————
Kilowatt: -
relative value* —> —» 7 / /—/
(default) W% %

* Mitattu akseliteho prosentteina nimellistehosta
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8.2 Nimellisen moottoritehon ja -virran asetus

(ruudut 41 ja 42)

Nimellinen moottoriteho ja moottorin nimellisvirta asetetaan ruuduissa 41 ja

42,

Esimerkki moottorin arvokilvesti:

TYPE: TS56BN/4

NR: 948287

Prot. IP: 54

Serv: S1 Cos ¢: O Is. Cl:F

. /.«7'8—\ . <
ViY/A Hz AP kW\ RPM / AY/A
240/415 50 ( 3 2-2) 1400 ( 5.6/9.4
260/440 60 \3 2. 2/ 1680 \ |5.8/9.1

ASYNCHRONOUS THREE-PHASE MOTORSSN "

8.2.1 Ohjelmointi

1. Avaa ruutu 41 (oletus = 2.2 kW).

2. Aseta moottorin arvokilvessi oleva teho painikkeella — tai + .

3. Vahvista asetus % -painikkeella.

4. Avaa ruutu 42 (oletus = 5.6 A).

5. Aseta moottorin arvokilvessi oleva virta painikkeella — tai + .

6. Vahvista asetus % -painikkeella.
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8.3 Vaiheiden lukumaaran asetus (ruutu 43)

Tihin asetetaan moottorin vaiheiden lukumairi. Laitteeseen on asetettu
valmiiksi 3 vaihetta, ks. myés lukua 5, Kytkenti.

8.3.1 Ohjelmointi

1. Siirry ruutuun 43 (oletus = 3 vaihetta).

2. Muuta asetus painikkeella = tai + numeroksi 1, jos kidytossd on yksi-

vaihemoottori.

3. Vahvista muutos & -painikkeella.
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8.4

Valvontatoiminnot (ruutu 05)

YLI - ja ALI-
KUORMITUS (ole-
tus)

I i .. Lahtorele
Valvontatoiminto | Naytté ruudussa 05 Halytys (oletus)
Ylarajahalytys Rele 1 (NC): 6-7

Ylarajan esihalytys

Rele 2 (NO): 6-8

Alarajan esihalytys

Rele 2 (NO): 6-8

Alarajahalytys

Rele 1 (NC): 6-7

YLIKUORMITUS

Ylarajahalytys

Rele 1 (NC): 6-7

Ylarajan esihalytys

Rele 2 (NO): 6-8

ALIKUORMITUS

Alarajan esihalytys

Rele2 (NO): 6-8

Alarajahalytys

Relel (NC): 6-7

Jos yli- ja alikuormitushilytyksille tarvitaan erilliset lihtoreleet, katso ohjeita

luvuista 9 ja 12.
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Yli- ja alikuormituksen valvonta

Kaynnistysviive[ [31] Paahalytyksen lukitus = ON [61]

P/%
= KAYNN e ALIKUORM. YLIKUORM.
-~
Yléraja, paahal. Iy
1] Iy b
- - 1 1 I
E(::_aQr]aJa,esmal. I | | | ! Vidrajan.
\ 1 ! 0 o ) marginaali
| ‘ 1 I : : YIa_\ra_\_Jan margin. [21]
1 TOIMINTA-ALUE i | [ el 2]
Autom. asetustasg \ 1 1 11
P - y A } 1 Ll T —
Norm. kuormitus i | | T
| (]
| i : 1 : ! Ylarajan margin. )
1 1 : i Vo esihalytys [23] Alarajan
Yiaraja, esinal. | | i 4 i i 1o marginaali
[13] l | : : : N paahal.[24]
: : 1 1 1 : :
Aaraja, paghal. |1 ! I Al ; ; [
(14] I i | NS 1 Hayys ! ! Vo
1 : : | | Viive | | [
. . LoolEays | ! Lo
1 H \ 1 1 1 1
l | | ! ‘\: : :
1 ! 1 1
L e A
1 N T r s
1
1
1
1
1
1

Rele 1

Paahalytys 1

Rele2 1

Esihalytys

Kuva 7: Yli- ja alikuormituksen valvonta.

Ohjelmointi
1. Avaa ruutu 05. Oletuksena on yli- ja alikuormituksen valvonta.

2. Painikkeella — tai + voit valita ali- tai ylikuormituksen valvonnan.

75

OVER-and UNDERLOAD = UNDERLOAD OVERLOAD

3. Vahvista muutos %, -painikkeella.
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8.5 Kaynnistymisviiveen asetus (ruutu 31)

Jotta viltettiisiin viirit hilytykset moottorin ja laitteiston kiynnistymisen
aikana, on hyvi asettaa kdynnistymisviive, joka mahdollistaa kiihdytyksen ja
virtasysiykset.

Ohjelmointi

1. Asetetaan, miten monessa sekunnissa moottorin ja laitteiston tulee saavuttaa
kiyntinopeus. Tdni aikana virtasysiykset eivit anna halytysti.

2. Siirry ruutuun 31 (oletus = 2.0 s).
3. Aseta kiynnistysviive sekunteina painikkeella = tai 4+ .

4. Vahvista muutos & -painikkeella.

Jos valvottavana on imupumppu, kiynnistysviive tulee asettaa niin pitkiksi, ettd
pumppu ehtii tdyttyi.

Esimerkki: kdynnistysviive 2.0 s

-
Kaynnistysviive [31]

Kuva 8: Kéynnistysviive
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8.6

Halytysrajojen automaattinen asetus

Automaattinen asetus mittaa moottorin hetkellisen kuormituksen ja asettaa

sopivat halytysrajat valitusta valvontatoiminnasta riippuen.

Valvonta- Marginaali Marginaalit
toiminto Halytys (Oletus- g Halytystaso
(ruudut)
(ruutu 05) marginaalit)
. RV Normaali
I’Ita;aja PaANa- | 6o, 2;'5&?};?? kuormitus +
¥ P 4 ruutu 21
YLI-ja ALI- Ylaraja esihaly-| o, 22: Ylaraja esi- Normgall
KUORMITUS tys 8% halytys kuormitus +
(oletus) ruutu 22
) I . . . | Normaali
tAI:raJa esihaly- 89 ﬁ;. AI:raJa esi- kuormitus +
¥ vty ruutu 23
R, . . Normaali
@'ta;aja paaha- | 1 50, 2;15 ﬁﬁ;f?: kuormitus +
¥ P 4 ruutu 24
i s Normaali
vlaraja padha- 16% 2?....Yl.f’:1raja kuormitus +
lytys paahalytys
YLI-KUORMI- ruutu 21
TUS i
Yidraja esinly-| .. 22: Viaraja esi- | oM@l
tys 8% halytys kuormitus +
ruutu 22
. oo . . . | Normaali
?yl:raja esihaly- 8% ﬁ;.yggraja esi- Kuormitus +
ALI-KUORMI- ruutu 23
TUS i
Alaraja paaha- o 24: Alaraja Normgall
Iytys 16% padhalytys kuormitus +
ruutu 24

CG Drives & Automation 01-5958-07r0
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Ohjelmointi

1.

Kiéynnisti moottori ja anna kiydi normaalikuormituksella, kunnes kiyn-
nistysviive on pidttynyt.

Paina % -painiketta 3 sekuntia. Timi voidaan tehdi missi ruudussa
tahansa.

Niytdssi nikyy SEt. Automaattinen asetus on valmis. Niytt66n palaa ruutu
0l.

3 sekuntia
Cr ¥
= — JCC — ail l‘///_/l
%

Jos hilytysraja on liian korkea tai liian matala, muuta taulukossa nikyvii
marginaaleja ja valitse AUTO SET -toiminto uudelleen. Hilytysrajat
voidaan asettaa myds manuaalisesti. Ohjeet ovat luvussa 9.

8.7 Halytysviiveen asetus (ruudut 32 ja 34)

Hilytysviive antaa yli- tai alikuormituksen jatkua jonkin aikaa, ennen kuin
hilytysreleet aktivoituvat. Ylikuormituksen hilytysrele asetetaan ruudussa 32 ja
alikuormituksen ruudussa 34. Oletusarvo kummassakin ikkunassa on 5
sekuntia. Viiveitd voidaan pidentda védrien hilytysten viltcamiseksi.

Ohjelmointi

1. Valitse yli- ja alakuormitukselle hilytysviive. Ne miiritdin normaalisti lait-
teiston ominaisuuksien mukaan.

2. Avaa ruutu 32 (ylikuormitus, oletus = 0.5 s).

3. Aseta viive sekunteina = tai + -painikkeella.

4. Vahvista asetus & -painikkeella.

Alikuormituksen hilytysviive asetetaan samalla tavalla ruudussa 34.
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Esimerkki: Halytysviive

Halytystaso

Halytysviive[32]

Kuva 9: Hilytysviive.
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9 Muu ohjelmointi

9.1 Halytysrajojen asettaminen manuaalisesti
(ruudut 11-14)

Hilytysrajat voidaan asettaa myds manuaalisesti esimerkiksi kun halutaan
hienosiitii automaattista asetusta. Katso myds lukuja 4.3 - 4.6

Valvontatoiminto (ruutu 05) Halytystasot (ruudut) Oletus

11: Ylaraja, paahalytys 100%

YLI-ja ALIKUORMITUS 12:Ylaraja, esihalytys 100%
(Oletus) 13: Alaraja, esihalytys 0%
14: Alaraja, paahalytys 0%

11: Yléraja, paéhalytys 100%
YLIKUORMITUS

12: Ylaraja, esihalytys 100%

13: Alaraja, esihalytys 0%
ALIKUORMITUS

14: Alaraja, paahalytys 0%

Marginaalien asetus (ruudut 21-24)
Automaattisen asetuksen marginaalit voidaan asettaa manuaalisesti. Sen jilkeen
automaattinen asetus on tehtivi uudelleen.

Valvontatoiminto (ruutu 05) Ruutu Oletus

21: Ylaraja, paahalytys | 16%

YLI- ja ALIKUORMITUS 22:Ylaraja, esihalytys | 8%
(oletus) 23: Alaraja, esihélytys | 8%

24: Alaraja, paahalytys | 16%

21:Ylaraja, paahalytys | 16%
YLIKUORMITUS

22: Ylaraja, esihalytys | 8%

23: Alaraja, esihalytys | 8%
ALIKUORMITUS

24: Alaraja, paahalytys | 16%
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Hystereesin asetus (ruutu 33)
Hilytysrajan hystereesi estdd hilytysrelettd "tutisemasta”, jos kuormitus
vaihtelee my8s normaaleissa "vakaissa" olosuhteissa. Timi koskee myds

esihilytystd. Hystereesi asetetaan yleensi vain silloin, kun piahilytys on asetettu

lukkiutumattomaksi (ruutu 61). Oletus = 0%

P/%

Ylaraja, paahalytys [11]

Alaraja, paahalytys [14 MO

t/s

Relel paahalytys [ [

Kuva 10:: Hystereesi

Halytyksen lukitseminen (ruutu 61)
Pighilytyksen lukitus pitdd hilytysreleen aktiivisena myos hilytystilanteen
padtyttyd. Lukkiutunut hilytyslihed voidaan palauttaa seuraavilla tavoilla:

¢ RESET-painikkeella
* Digitaalisen tulon vilitykselld (ruutu 81).
* Katkaisemalla virta akselitehonvartijasta (ks. lukua Kytkenta).

Oletus = OFE

Halytys moottorivirran puuttumisesta (ruutu 62)
M20 voi antaa hilytyksen my®s silloin, kun moottorin virta laskee nollaan

(62 = ON). Oletus = OFF (ei hilytysti).

CG Drives & Automation 01-5958-07r0 Muu ohjelmointi
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Relelahdon asetus (ruudut 63 ja 64 tai 65)
Relelihtojen R1 ja R2 koskettimet voidaan asettaa sulkeutuviksi (NO) tai
avautuviksi (NC).

HUOMAA: Kun akselitehonvartijasta katkaistaan virta, releiden
koskettimet ovat aina auki.

Jos ylikuormitukselle (rele R1) ja alikuormitukselle (rele R2) tarvitaan erilliset
lzhtoreleet, katso erikoistoimintoja luvuista 9 ja 12.

Digitaalisen tulon asetus (ruutu 81)
Digitaalisen tulon asetusvaihtoehdot:

RES: Ulkoinen nollaus (oletus) | Halytysreleen palauttaminen normaalitilaan.

AU: Ulkoinen Auto set Automaattinen asetus ulkoisella signaalilla.

Esihalytyksen esto ja estoajan kaynnistys. Jos
bLo: Esisalytyksen esto tulo on korkea, esihalytys estyy eli sita ei
tapahdu. Ks. my6s ruutua 82.

Estoajan asetus (ruutu 82)
Asetetaan, miten pitkdin esto on voimassa estokomennon antamisen jilkeen
(ks. ruutua 81). Oletus = 0.0 sekuntia.
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P/%

Ylaraja, paahalytys [11]

Ylaraja, esihalytys [12]

Autom.asetus

Relel paahalytys ! -
Rele2 esihalytys |

Y

Esihalytys estetty ————»

Korkea estosignaali liittimen navassa 5 DIG [81]\'\”‘/(

(—
®__ Estoaika [82]

Kuva 11:Estoaika

Analogisen lahdon asetus (ruutu 91)

Analoginen lihto antaa analogisen signaalin, joko 0-20 mA tai 4-20 mA, joka
edustaa moottorin akselitehoa. Signaali voidaan kiddntid (20-0 tai 20-4 mA).
Asteikko: moottorin nimellisteho, ks. kuvaa 12. Kuormitusalueen asetus nikyy
kuvasta 13.
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P akseli

100% [\ N 204 S

020 /] N
L/ 420 2
0% ; N, Teho
0 4 20 mA

Kuva 12:

Analogisen lahdon kuormitusalue (ruudut 92 ja 93)
Analogisen lihdén minimi- ja maksimiarvot asetetaan ruutuihin 92 ja 93.

1. Avaaruutu 91, paina RESET- ja pluspainikkeita kaksi sekuntia, kunnes ruu-
dussa nikyy ON. Nyt voit ohjelmoida ruudut 92 ja 93.
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A P akseli
100% [---------=----+ ST

o= 500
S [o2m20%]

92=0% | !
93=1100% |

2006 et |
o ke 3 » Teho
0 6 14 20 mA
Kuva 13:

2. Aseta pienin kuormitusarvo ruutuun 92 (esim. 20 %)
3. Aseta suurin kuormitusarvo ruutuun 93 (esim. 70 %)

Analogisen lihdén kuormitusalue on nyt 20 - 70 %. Katso kuvaa 13.
Ottaminen pois kiytdstd: Paina RESET- ja pluspainikkeita 2 sekuntia, kunnes
ruudussa 91 nikyy OFE Ruutuihin 92 ja 93 tehdyt asetukset eivit nyt ole
kiytossd.

Ohjelmoinnin lukitseminen (ruutu 04)

Ohjelmointiin paisy voidaan estdd asettamalla koodi 369 ruutuun 04. Silloin
ohjelmointia ei voida muuttaa tahattomasti. Vain kuormituksen [01],
jinnitteen [02] ja virran [03] tarkastaminen on mahdollista. Lukitus avataan
samalla tavalla. AUTO SET -painike ei toimi lukituksen aikana. Automaattinen

ohjelmointi digitaalisen tulon vélitykselld on kuitenkin mahdollista, jos ruutuun
81 asetetaan AU.

HUOMAA: Kaikissa ikkunoissa nakyy symboli @ .
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Tehtaan oletusasetusten palautus (ruutu 99)

Tehtaan ohjelmointi palautetaan asettamalla ZEF ruutuun 99. Jos ruudussa 99
nikyy USr, se tarkoittaa, ettd tehtaan ohjelmointia on muutettu
kiyttotarkoitukseen sopivammaksi.

Halytysviestit (ruutu 00)

Hilytystilanteessa ruutu 00 tulee ndyttoon automaattisesti. Hilytysviestit ovat
seuraavat. Ruutu 00 vilkkuu koko ajan.

A . o
- Ylarajan esihdlytys- Iy Liian pieni jannite.
an o - taso saavutettu an o L Katkaise virransystto.
A o Ylarajan paahalytys- A Liian suuri jannite.
oo FT taso saavutettu oo [l Katkaise virransy6ttd.
A _ Alarajan esihalytys- o Ei moottorivirtaa.
Il In t 7 - Ruutu 62 = ON
1] Il aso saavutettu 1] I~ L/
A ) o Alueen ylitys. Nakyy vain ruudussa
- r Alarajan paahalytys- - 01 (hetkellinen kuormitus) ja
oo o taso saavutettu or oor ruudussa 03 (hetkellinen virta)

M20 tarkastaa vaiheet L1, L2 ja L3 heti, kun siihen kytketddn virta. Jos se
havaitsee vdirin jinnitteen, se antaa hilytyksen liian pienestd (LU) tai lilan
suuresta (OU) jinnitteestd. Hilytysreleet eivit aktivoidu.

Erikoistoimintoja (ruudut 35, 36 ja 65)

Releille voidaan tehdi seuraavat ohjelmoinnit: eri rele yli- ja
alikuormitushilytyksille ja pysihdyksille sekd kiyntisuunnan vaihto
kiynnistysyrityksissi.

¢ Ruutu 65 = 0, normaali toiminta (M20)
*  Ruutu 65 = 1, erilliset releet yli- ja alikuormitushilytyksille (DLM)

¢ Ruutu 65 = 2, suunnanvaihto
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Ruutu 65 =0 Ruutu 65 = 1 Erilliset Ruutu 65 = 2
Normaali M20 releet yli- ja ali-
kuormi-tuksille

Suunnan vaihto

YI3- ja alara- Ylaraja-
R1 G japaahalytys R1 QG paahélytys R1 G Eteenpéin
R2 O Yl&-ja alara- R2 O——"larajaesina- R2 O— Taaksepéin
jaesihalytys Iytys

Kuva 14: Ruutu 65 ja releiden toiminnot

Kaikissa kolmessa tapauksessa kdynnistysyritysten miiri paahilytyksen jilkeen
asetetaan ruudussa 36. Kiynnistysyritysten viliaika asetetaan ruudussa 35.
Timin saman ajan moottori kiy toiseen suuntaan, jos ruutuun 65 on asetettu 2.

Suunnan vaihtoa voidaan kiyttid esim. ruuvikuljettimille ja pumpuille
poistamaan tukoksia. Jos yksi yritys ei riitd, M20 voi yrittdd kiynnistystd
enimmillddn 5 kertaa (ruutu 36, 0-5 kiynnistysyritystd). Rele R1 = eteenpiin,
rele R2 = taaksepiin.

HUOMAA: Analogisen lahdon toiminta suunnanvaihtotilanteessa:

Analogiselle lihdélle tulee maksimiarvo esim. 20 mA, kun kaikki ohjelmoidut
kiynnistysyritykset on suoritettu.

Halytyksen lopetus
Hilytyksen lopetus nollaa kiynnistysyritysten laskurin (timin jilkeen uudet
kiynnistysyritykset ovat mahdollisia).

HUOMAA: Jotta edellad kuvattu toiminta olisi mahdollista, jarjestelmassa
pitaa olla moottorin kaynnistin. Kuvassa 15 on esimerkki suuntaa
vaihtavan moottorinkaynnistimen (kontaktorin) kytkennasta.
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Lisatietoja laiteen myyjalta.

L1

L3

W Halytys/pysaytys
A\ — A Ay }20 A
————— (Esto)
o kY Jj R Max 240 VAC (tai O VDC-)
o <
o L1 Ay A C
11, 7
L2 R1
° M20 -
o3 rRRL— %
S1 S2
DI DIG s, |
CTMxxX T 7

K1 K2 Ki[_] K2[_ ] Reset
FWD REV
N (tai 48 VDC+)
| e jl Ruutu Toiminto Asetusalue
- 35 Taaksekayntiaika | 3-511s
o>

36 Kaynnistysyrityksia | 0-5
M
1 65 Releen toiminta 2=taaksepain

Kuva 15:Esimerkki suuntaa vaihtavan moottorinkiynnistimen (kontakrorin) kyt-
kenndista.

HUOMAA: Kuvassa R1 ja R2 (K1 ja K2) eivat saa vetaa samalla kun ne
kehittavat oikosulun. Sen vuoksi on tarkeaa, etta ruutuun 65 asetetaan 2,
ennen kuin releet kytketaan kontaktoriin.
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Vaihtoehtoisen apupiirin kytkenta

L1
L2
L3

o [Nl
9 L1 MA+ < A C 6 0VDC-
OllL2 R1 7 out
" M20 .
L. R2 —>o0
© s1 s2
H? ”? DIG *o—
CTMXxxx ‘
A |
g\ C-—-
24VDC+
El=s]

Kuva 16:Esimerkki apupiiristi VD C-signaalille.

Yll4 olevaa kytkentii voidaan kiyttid korkean VDC-signaalin antamiseen.
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10 Mahdollisia ongelmatilanteita

Varmistu, ettd asennus on suoritettu oikein. Tarkasta esim. ettd liittimet on
kytketty ja johtimien eristeet kuorittu oikein. Laite ei tarvitse huoltoa, mutta on
hyvi tarkastaa siinnollisesti johdot, liittimet yms.

Ongelma

Toimenpiteet

Ruutu 01 nayttaa aina nollakuormi-
tusta, vaikka moottori kay

- Tarkasta virtamuuntajien kytkenta.
- Katso, onko moottorin nimellisteho
ruudussa 41 sama kuin moottorin

tyyppikilvessa.

- Katso ruudusta 03, onko siina
moottorin nimellisvirtaa vastaava
vaihevirta-arvo.

Ruudussa 01 nakyy vaara tehoarvo
moottorin kdydessa

- Tarkasta, onko moottori mahdollisesti
ylimitoitettu tdhan tarkoitukseen,
tarkasta tehon siirto ja valityssuhde

- Tarkasta, onko moottorilla kuormitusta
normaali toiminnassa.

- Tarkasta, etta moottorin kuormituksen
muutos on suurempi kuin noin 3 % (ruutu
01).

- Tarkasta, etta virtamuuntaja on kytketty
vaihee- seen L1.

Ruudussa 03 nakyy vaara
vaihevirta-arvo

- Tarkasta, onko virtamuuntaja valittu
taulukkojen 1 ja 2 mukaan.

- Tarkasta, onko johdinkierrosten
lukumaara taulukkojen 1 ja 2 mukainen.

- Tarkasta, onko ruudussa 42 nakyva
moottorivirta sama kuin moottorin
arvokilvessa.

M20 ei halyta koskaan

- Katso onko ruudussa 01 nollaa suurempi
arvo.

- Tarkasta halytysrajat ruuduista 11 - 14.
Saada tarvittaessa tai suorita
automaattinen asetus.

Ongelma

Toimenpiteet
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M20 halyttaa usein

- Tarkasta héalytysrajat ruuduista 11 - 14.

S4&ada tarvittaessa tai suorita automaat-

tinen asetus.

- Tarkasta, onko halytys lukittu (ruutu 61 =
ON). Jos on, nollaa halytys RESET-
painikkeella.

Ruudussa 00 nakyy LUtai OU eli jan-
nite on liian pieni tai suuri.

Katkaise jannitesyotto
- Tarkasta onko sy6ttojannite sama kuin
M20:n tyyppikilvessa mainittu jannite.

Ruudussa 01 nakyy oor eli halytys
alueen ylityksesta

- Mitattu akseliteho on suurempi kuin
125% moottorin nimellistehosta, joka on
asetettu ruutuun 41.

Ruudussa 03 nakyy oor eli halytys
alueen ylityksesta.

- Mitattu moottorin virta on suurempi kuin
125 % moottorin nimellisvirrasta, joka on
asetettu ruutuun 42.

M20 ei reagoi yli- eika alijannittei-
siin.

M2 reagoi yli-ja alijannitteisiin vain kayn-
nistyessaan, ei toiminnan aikana. Releet
eivat laukea, vain naytéssa nakyy ilmoitus.

Halytysreleet eivat kytkeydy

- Tarkasta, onko lenkit liittimen napojen 6
ja 7 va- liltd poistettu kytkennasta
kertovan luvun mukaan

Kaikki ruudut eivat nay

Erikoistoimintoja (ruudut 35, 65 jne.)
kaytettaessa ei ohjelmointiruutuja saada
nakyviin.
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11 Tekniset tiedot
45x90x115 mm (1.77" x 3.54" x 4.53")
— 0])
Eg g
Mitat 8a z
. 5
EN >
| — §§, - L
45mm (1.77'%) 115mm(4.53) **
Asennus 35 mm:n DIN-kisko 46277
Paino 0.30 kg (10.5 02)

Syéttéjannite (£10%)

1x100-240 VAC, 3x100-240 VAC, 3x380-500 VAC tai
3x525-690 VAC

Taajuus 50 tai 60 Hz

Virtatulo Virtamuuntajg;"CTM 019, 025, 050 ja 100. Tulo 0-55
mA. (>100A lisdamuuntaja tarpeen)

Tehonkulutus Max. 6 VA

Kéynnistysviive 1-999 s

Hystereesi 0-50% moottorin nimellistehosta
Halytysviive ylara-ja 0.1-500 s
Halytysviive alara-ja 0.1-500 s

Relelahtd

5 A/240 VAC resistiivinen, 1.5 A/240 VAC apukayttd/
AC12

Analoginen lahto

Suurin kuormitus 500 ohm

Digitaalinen tulo

Max 240 VAC tai 48 VDC. Korkea: >24 VAC/DC, Matala:
<1 VAC/DC. Nollaus >50 ms

Sulake

Max 10 A

Liittimien johtimet

Kayta 75°C kuparilankaa. 0.2-4.0 mmz yksisaikeinen
(AWG12). 0.2-2.5 mm2 joustava saie (AWG14), kuorin-
tapituus 8 mm (0.32")
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Liittimien kiristys- 0.56-0.79 Nm (5-7 Ib-in)

momentti

+2%, +1 yksikkda cos phi>0.5; virtamuuntaja poisluet-
Tarkkuus tuna, +20°C (+68°F)
Toistettavuus +1 yksikk6 24h; +20°C (+68°F)

Lampédtila-toleranssi max 0.1%/°C

Kayttolampdtila -20...+50°C (-4°F to +122°F)

Sailytyslampdtila -30...+80°C (-22°F to +176°F)

Kotelointiluokka IP20

RoHS-direktiivi 2002/95/EY

Hyvaksynnat CE (max 690 VAC), UL ja cUL (max 600 VAC)
Tuote-numero Laiteversio

01-2520-25 Emotron M20 1x100-240/3x100-240 VAC

01-2520-45 Emotron M20 3x380-500 VAC

01-2520-55 Emotron M20 3x525-690 VAC

Virtamuuntajan tekniset tiedot

Tyyppi Mitat (I x @) Paino* Asennus
CTM 010 27 (35) x @48 mm 0.20 kg 35mm DIN-kiskoon 46277
CTM 025 27 (35) x 348 mm 0.20 kg 35mm DIN-kiskoon 46277
CTM 050 27 (35) x @48 mm 0.20 kg 35mm DIN-kiskoon 46277
CTM 100 |45 (58)x @78 mm 0.50 kg 35mm DIN-kiskoon 46277

* Painoon sisiltyy 1 m pituinen kaapeli. Virtamuuntajan johdon pituus on 1 m
eiki sitd voida jatkaa.
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Kuva 17:Virtamuuntaja CTM xxx.

Varusteet ja kayttoohjeet

Tuote-numero Tuote
01-2471-10 Virtamuuntaja (CT) CTM010, max. 10 A
01-2471-20 Virtamuuntaja (CT) CTM025, max. 25 A
01-2471-30 Virtamuuntaja (CT) CTM050, max. 50 A
01-2471-40 Virtamuuntaja (CT) CTM100, max. 100 A
01-2368-00 Etupaneelisarja 1 (2 liittimien suojusta)
01-4136-01 2 liittimien suojusta
01-5958-00 Kayttéohje, ruotsi
01-5958-01 Kayttdohje, englanti
01-5958-02 Kayttdohje, saksa
01-5958-03 Kayttéohje, hollanti
01-5958-04 Kayttbohje, espanja
01-5958-08 Kayttoohje, ranska
01-5958-09 Kayttéohje, venaja
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Loppuun kaytetyn laitteen havitys

M20 on RoHS-direktiivin mukainen (vaarallisten aineiden kiytén rajoitus
sihko- ja elektroniikkalaitteissa). Loppuun kiytetty laite tulee toimittaa
kierritykseen.

EU:n maaraysten mukaisuus

EMC EN 61000-6-3, EN 61000-6-2 EN 61000-4-5 Sihkoturvallisuus EN
60947-5-1 Nimellinen eristysjannite 690 V Nimellinen jinnitepulssien kesto
4000 V Epipuhtausluokka 2 Liittimet 3, 4, 5, 6, 7 ja 8 on eristetty verkosta.
Liittimet 3 ja 4 on eristetty liittymistd 5, 6, 7 ja 8.
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12 Parametriluettelo
Ruutu Toiminto Alue Oletus Oma Symboli
asetus
00 IImoitus halytyksesta
Mitattu akseliteho
prosentteina nimellis- | 0-125 %
tehosta
Mltattu a!«sellteho 0-745 KW
kilowatteina
01
Mitattu akseliteho
prosentteina nimellis- | 0-125 %
tehosta
Mitattu gksphteho 0-999
hevosvoimina
02 Mitattu linjajannite 90-760 V
03 Mitattu virta 0.00-999 A A
04 Ohjelmoinnin lukitus | 0-999 @
YLI- ja ALI- )
05 M20:n toimintatapa KUORMITUS, E[JIOJF?IGILI
: P8 | YLIKUORMTUS, T0S
ALIKUORMITUS
0-125 100 %
1 Ylaraja, paahalytys 0-745 2.2 kW
(rele R1) 0-125 100 %
0-999 3
0-125 100 %
1o Ylaraja, esihdlytys | 0-745 2.2 kW
(rele R2) 0-125 100 %
0-999 3
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Oma

Ruutu Toiminto Alue Oletus asetus Symboli
0-125 0 %
13 Alaraja, esihalytys 0-745 0 kW
(rele R2) 0-125 0 %
0-999 0
0-125 0 %
1 Alaraja, paahalytys | 0-745 0 kW
(rele R1) 0-125 0 %
0-999 0
o1 Paahglytyg ylarajan 0-100 16 %
marginaali
29 Esmallytys,. ylarajan 0-100 8 %
marginaali
23 ES|ha.|ytys,. alarajan 0-100 8 %
marginaali
o Paahglytys. alarajan 0-100 16 %
marginaali
31 Kaynnistysviive 1-999 2 S
32 Yllkl‘J_ormltuksen haly- 0.1-500 0.5 s
tysviive
33 Hystereesi 0-50 0 %
34 AllkL.J.ormltuksen haly- 0.1-500 0.5 s
tysviive
35+ Tagko/suunnan 3511 5 s
vaihto
36+ Agtom. _nollaus (kdyn- 05 0
nistysyritykset)
a1 Moottorin nimellis- 0.10-745 2.2 kW
teho 0.13-999 3
42 Nimellisvirta 0.01-999 5.6 A
43 Mitattu qk;ellteho 1PH/3PH 3PH
hevosvoimina
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Oma

Ruutu Toiminto Alue Oletus Symboli
asetus
61 Mitattu linjajannite on/OFF OFF
62 Mitattu virta on/OFF OFF
63 Ohjelmoinnin lukitus |nc/no nc
64 M20:n toimintatapa |nc/no no
0=M20
65* 1=DLM 0
2 = Reverse
81 Ylaraja, paghalytys | Es/AU/bLo 'ES
(rele R1)
82 0.0-90 0.0 s
0.20/4.20/
91 20.0/20.4 0.20
Q2% * 0-100
Ylaraja, esihalytys
** -
93 (rele R2) 0-125
99 dEF/USr dEF

* Erikoistoiminnot loytyvit luvusta 9.

** Analogisen lihdén asetusalue 16ytyy luvusta 9.
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13 Muita tietoja

Timi kiyttoohje koskee Emotron M20:n ohjelmistoversiota R3b.

Dokumentin numero: 01-5958-07
Dokumentin versio: r0
Paivays: 2012-04-02

Piditimme oikeuden muutoksiin. Titd kiyttdohjetta tai mitdin sen osaa ei saa
kopioida ilman CG Drives & Automation Sweden AB:n lupaa.

Patentit EP 1027759 ja US 6879260.
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CG Drives & Automation Sweden AB
Mérsaregatan 12

Box 222 25

SE-250 24 Helsingborg

Sweden

T +46 42 16 99 00

F +46 42 16 99 49
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