Energiahallinta
Kompakti tehomuunnin
Tyyppi CPT-DIN “Advanced”

* 2 digitaalista 1aht64

* 1 digitaalinen ahto ja RS485 yhteysportti (vain 2 johdinta)

* 16 vapaasti ohjelmoitavaa halytysta linkitettynd OR/AND
toiminnoilla 2 digitaaliseen 1&ht66n

* RS422/485/RS232 yhteysportti (MODBUS-RTU), iFIX SCA-

DA yhteensopivuus

Tuotekuvaus

CARLO GAVAZZI

* Luokka 1 (kWh), Luokka 2 (kvarh)

* Tarkkuus £0.5 F.S. (virta/jannite)

* Kompakti tehomuunnin

* Hetkellissuureiden datamuoto: 4 DGT

* Energioiden datamuoto: 8+1 DGT

* Jarjestelman suureet ja vaihemittaukset: Vy;, Vi, A, Avax,
AN, Acna, Adrd maxe VA, VAdna, VAdrg maxe W, W,
Wang maxs Wr1, Wi, Wis max, var, PF, PF.;, PF.,, PF.; min,
Hz, ASY

* Nelikvandrantti nmittaus

* Energian mittaukset: kokonais ja osittais kWh ja kvarh
(EN62053-21 ja EN62053-23 mukaan)

* Tuntimittari (5+2 DGT)

* TRMS -mittaus sarOytyneesta siniaallosta (jannite/virta)

* Syottéjannite: 90-260 VAC/DC, 18-60 VAC/DC

* Koko: 45x83.5x98.5mm

* Jaannitteen epasymmetria, vaihejarjestys, vaihekatkos valvon-
ta

* Jopa 3 analogista 18ht6a (20mA tai 10VDC)

Tilausohje CPT-DIN AV5 3 H A3 AX

3-vaiheinen kompakti teho-
muunnin. Suositellaan
séhkoisten paasuureiden
mittaamiseen myd&s
laiteasennukseen.

Kotelo on DIN-kiskoasen-
nukseen sopiva, jopa kol-

men analogisen 1&hdoén, tai
RS485 yhteysportin tai haly-
tysléhtdjen kanssa. Suureet
ohjelmoitavissa CptASoft -
ohjelman avulla.

Malli
Mittausalue
Jarjestelma
Syéttéjannite
Lahdot
Optiot

=

CptASoft /| CPT-CABLE

CptASoft: ohjelma muuntimen muuttujien ojelmointiin ja
energioiden ja hetkellissuureiden luentaan. Se on ladattavis-
sa kotisivuiltamme. CPT-CABLE on tilattava erikseen. Paket-

Tilausohje

Mallit ti sisaltda yhteyskaapelin PC:n jaCPT:n valille.

Mittausalue Jarjestelma Lahdot Optiot

AVS:  400/690Vi1/1/5(B)AAC 3: 1-2-3-vaiheinen, R2: 2-rele 1ahtda AX:  vaativat toiminnot

Via: 185 V-460 V symmetrinen/ 02:  2-avoin kollektori l&ht6&
Vi 320 V-800 V epasym. kuorma, RS:  1-reedrele l3htoa +

AV6:  120/208V../1/5@)AAC nollajohtimella tai RS485 portti (2-johdin)

Vin: 45V-145V ilman A1: 1-analoginen 1ahto: Syéttsjannite
o V78250V 1:  1-3-vaiheinen, 0/4-20mA DC

Vaihejoht. virta: 0.01A-6A symm. kuorma (*) A3:  3-analogista lahtoa:

Nollajoht. virta: 0.05A-6A 0/4-20mA DC L: 18-60 VAC/VDC
(") Huom: 3-vaiheisen sym-  V1:  1-analoginen I&ht6: H: 90-260 VAC/VDC
metrisen kuorman mittaami- 0-10V DC
nen vaatii yhteyden nollajo- V3:  3-analogista lahtda:
htimeen tdman lehtisen 0-10v DC
lopussa olevien kuvien 15 ja  S1: RS485/RS422 portti
16 mukaan. S2: RS232 portti

Tulo, tekniset tiedot

Tulokytkennat Jérjestelma tyyppi: 3 Nollajohtimenvirta +(2%RDG+3DGT)

Virta 3 (siséinen virtamuuntaja) Vaihe-vaihejénnite +(0.5%RDG+2DGT)

Jénnite jf festelmé tyyppi: 1 Vaihe-nollajannite +(0.5%RDG+2DGT)

arjestelma tyyppi: i

Virta 1 (sisiinen virtamuuntaja) Pa.to ja néenndisteho +(1 .OS%RDG+3DGT)
Jannite z Mli_t(t)alits?;]&kuus 0.05In - Imax iR Rl

Tarkkuus (RS485) Imax: 6A, Vmax: 400V (690V..), Virta o +(0.5%RDG+2DGT)
(@25°C +5°C, R.H. 60%) In: 5A, Vn: 230V.y (400VL.) Nollajohtimenvirta ;(1 %RDG+3DGT)

CT:1, VT (PT): 1 Vaihe-vaihejannite +(0.5%RDG+2DGT)

'V'\i}itggsmrkk““s: 0.02In-0.05In 05%FS) i s(1%RDG2DGT)  Vaine-nollajannite +(0.5%RDG+2DGT)
070 =0 P4t6- ja ndenndisteho, +(1%RDG+3DGT)
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CPT-DIN

Tulo, Tekniset teidot (jatkoa)

CARLO GAVAZZI

Mittausten muoto
Hetkellissuureet
Energiat

(sarjaliikenneportti)

4 DGT, max osoitus 9999
8+1 DGT, max osoitus
999 999 99.9

Lahto, tekniset tiedot

Jatkuva jénnite / virta

500ms ajan: jannite / virta

Loisteho +(2%RDG+3DGT) Tuntilaskuri 5+2 DGT, max osoitus
Péatdenergia Luokika 2, EN62053-21 mukaan 9 999 9.99
(K&ynn.virta: 10mA) Mittaukset Virta, jannite,teho,
Loisenergia Luokka 3, EN62053-23 mukaan tehokerroin, taanjuus
(Kéynn.virta: 10mA) Tyyppi TRMS mittaus vadristyneelle
Taajuus +0.1Hz (48 - 62Hz) aaltomuodolle.
Lisavirheet Kytkentétapa Suora
Kosteus <0.3% TN, 60% - 90% suhtk _Huippukerroin <3, max 10A huippu
Taajuus <0.3% TN (45 -48Hz ja 62 Tuloimpedanssi
- 65H2) 400/690V;,_,(AV5) 1.6 MQ +5%
Lampotilarydminta < 200ppm/°C 120/208V.+(AV6) 1.6 MQ £5%
Naytteenottotaajuus 1600 naytettd/s @ 50Hz Virta £0.010
1900 naytettd/s @ 60Hz Taajuus 45 -65 Hz
Nayton virkistysaika 200ms Ylikuormitussuojaus (max arvot)

AV5: 460V, /800V./6A
AV6: 145V \/250V /6A
AV5: 800V n/1380V,/36A
AV6: 240V /416V . /36A

Analogialahdét
Lahtdjen lukumaéra

Tarkkuus (@25°C +5°C, RH. 60%)

Alue
Skaalauskerroin:

Vasteaika
Rippeli

Kokonais lampétilaryéminta

Kuorma: 20 mADC
10VDC

Eristys

maks 3

+0.3% tayd.naytt.
0-20mAtai0-10VDC
Ohjelmoitavissa koko
alueella; tdAman mahdollistaa
seuraavien arvojen siirron:
0-20mA, 0-10VDC

< 400 ms tyypillisesti
(ilman suodatinta)

1%,|EC 60688-1,

EN 60688-1 mukaan

< 500 ppm/°C

<350

= 10K

Toteutettu optoilla. Katso
taulukko “Eristykset tulojen
ja lahtojen valilla.”

Digitaalilahdot
Pulssi
Lahtojen lukumaara

Tyyppi

Pulssin kesto

Halytys
Lahatdjen lukumaara
Halytysmuoto

2 toisistaan riippumatonta
Ohjelmoitavissa 0.01 - 500
pulssia per kWh/kvarh (kok.
laskuri)

Lahdét on kytkettavissé ko-
konaisenergiamittareihin
(Wh/varh)

> 100ms <120msec (ON),

= 120ms (OFF)
EN62053-31mukaan

2 toisistaan riippumatonta
Yli-, ali-, ikkunan sisalla ja
ikkunan ulkopuolella haly-
tykset.

Hélytyksen estotoimito
kaynnistyksen aikana
kaikille halytyksille. Kaikki
halytysmuodot on kytket-
tavissa kaikille halytyksille.
(kts.taulukko”Suureiden
kytkentdmahdollisuudet”)

Ohjearvon asettelu
Hystereesi
Kéynnistysviive
Lahdon tila

Min. vasteaiak

Huom

0 - 100% n&ytdn maarasta

0 - tAyteen arvoon

0 - 255s

Valittavissa; normaalisti
paastaneena tai normaalisti
vetdneend

<400ms, ilman suodattimia
jahalytysviveeld: “0s”
Digitaalilahdét voivat
toimia pulssi- tai halytys-
I1&htdina toisistaan riip
pumatta.

Staattinen lahto

Tarkoitus Halytys- tai pulssilahtdna.

Signaali Von 1.2 VDC/ max. 100 mA
Vorr 30 VDC max.

Eristys Toteutettu optokytkimillg,
kts. taul. “Eristykset tulojen
ja lahtéjen valilla”

Relelahdot

Tarkoitus Halytys- tai pulssilahtona.

Tyyppi Rele, SPST mallia
AC 1-5A @ 250VAC
DC 12-5A @ 24VDC
AC 15-1.5A @ 250VAC
DC 13-1.5A @ 24VDC

Eristys Toteutettu optokytkimilla,

kts. taul. “Eristykset tulojen
ja lahtdjen valilla”

Reed -rele 1ahto
Tarkoitus
Tyyppi
Kytkentdjannite
Kytkentévirta
Carry current

Mekaaninen ik&
Eristys

Halytys- tai pulssilahtona.
Reed -rele, SPST malli NO
Max 200VDC, huippu AC resist
Max 0.5ADC, huippu AC resist
Max 2ADC, huippu AC resist
300x10° toimintoa (1V/10mA)
kts. taul. “Eristykset tulojen
ja lahtéjen valilla”

Muutosoikeus pidatetdan ilman eri ilmoitusta CPT-DIN A DS FIN 010408



CPT-DIN

Tulo, tekniset tiedot (jatkoa)

CARLO GAVAZZI

RS422/RS485

Kytkenta

Osoitteet

Protokollat

Data (kaksisuuntainen)
Dynaaminen (vain luku)

Staattisuus (vain kijoitus)
Datamuoto
Tiedonsiirtonopeus

Eristys

(tilattaessa) RS232
Monipisteyhteys, kaksisuun Tyyppi

tainen (staattiset ja Kytkentd
dynaamiset suureet) Osoittet
2 tai 4 johdinta, max Protokollat

etaisyys 1200m, paattami
nen suoraan laitteesta
1-255, valittavissa
MODBUS/JBUS (RTU)

Tiedonsiirtonopeus

“Halfduplex” kommunikointi
Piste-piste liiténta

3-johdin, max etéisyys 15m
1-255 valittavis. ohjelman avulla
MODBUS/JBUS (RTU)
4800, 9600, 19200,

38400 bittié/s

muita ominaisuuksia kuten
R422/RS485 portti

Verkko- ja vaihesuureet: Kat
so kytkettévien suureiden
luetteloa

Kaikki konfiguroitavat parametrit.
1 k&ynnistysbitti, 8 databittia,
ei pariteettia,1 lopetusbitti
4800, 9600,

19200, 38400 bittid/s
Optoeristimilld, katso tau-
lukko”eristys tulojen ja
lahtojen valilla”

RS232 Konfigurointivayla

Kytkenta
Tiedonsiirtonopeus
Datamuoto

RJ12 (3-johdin) erikois kaapeli Eristys
4800 bittid/s

1 aloitusbitti, 8 databittia,

ei pariteettid, 1 lopetusbitti

Optoeristimilla,
Katso eristys tulojen ja
lahtojen valilla -kaavio

CptASoft ohjelma: muuttujien ohjelmointi ja tiedon luku

CptASoft

Tyoskentelytila

Ohjelmointi suureet

Ohjelmatoiminnot

Monikielinen ohjelma muunti-
men suureiden ohjelmointiin
ja energioiden ja hetkellis-
suureiden lukuun.
Yhdistettavissa Windows
95/98/98SE/2000/XP:hen.
\oidaan valita kasi eri
tydskentely tilaa:

- paikallisen RS485 verkon
hallinta;

- hallita yhden laitteen tiedon

Halytys pisteet ja tarvittavat
muuttujat

Analogisiin [ahtdihin liitet-
tavat muuttujat
Analogisten l&htdjen alueet
Pulssilahtdihin liitettavat
energiat

Pulssilahtoihin liittyvat
suureet

Nollaustoiminto: max/min,
arvot, energiat, dmd

siirtoa PC:lle(RS232);

Jérjestelma valinta: 1-2-3
vaiheet

VM/JM suhteet
Suotimen suureet
Halytys muuttujat

Datan saaminen

RS232 sarjaportin, RS485 sar-
japortin tai RS232 yhteysportin
avulla (RJ12)

Verkon valinta
Verkko 3, epdsymmetrinen

Verkko 3, symmetrinen

Verkko 1, symmetrinen

1-60 000
1.0-6 000.0

Muuntosuhteet
3-vaihe (3-johdin, 4-johdin) VM
3-vaihe ARON JM(PT)
2-vaihe (3-johdin) Suodin

1-vaihe (2-johdin)

3-vaihe (3-johdin, 4-johdin)
3-vaih. (3-johd.) “1CT+1VT”
3-vaih. (3-johd.) “1CT+3VT”
3-vaihe (4-johd.) “1CT+1VT”
3-vaihe (4-johdin), vaihe nol-
lajohtimen virran mittauks.
1-vaihe (2-johdin)

Toiminta-alue
Suodinkerroin
Suodintoiminta

Muutosoikeus piditetddn CPT-DIN A DS FIN 010408
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Mittaukset, halytykset,
sarja lahdot
(perusmuuttujat: V, A,

W ja niiden johdannaiset).



CPT-DIN

Ohjelmatoiminnot (jatkoa)

CARLO GAVAZZI

Halytykset
Toimintatapa

“OR” tai “AND” tai
“OR+AND” toiminnot (kts
“Halytysparametrit ja logi
ikat” sivu). Vapaasti ohjemoi-
tavissa 16:sta halytykseen
asti. (1ahtd1+1ahto 2).
Halytykset voidaan liittd& mi-
hin tahansa suureeseen tau-
lukossa “Suureiden kytkenta
mahdollisuudet”

Nollaus

Syottojannite

Seuraavat nollausket voidaan
suorittaa konfiguroitiohjelman
avulla:

- kaikki max/min arvot:

- W dmd max, VA dmd max,

As max, Ao max, As max,
W1 max, Wi max, Wismax,
W sys max, A; dmd max,
A dmd max, As dmd max,
VA sys dmd max,

W sys dmd max, PF 1 min,
PF > min, PF 3 min

- kaikki laskurit: kokon.kWh,
osittt kWh, kokon kvarh,
ositt kvarh, tuntilaskuri

- kaikki yllamainitut suureet
voidaan nollata yksittain.

AC/DC jannite

90 - 260VAC/DC
18 - 60VAC/DC

Tekniset tiedot, yleista

Tehon kulutus

AC:2.5VA
DC: 2W

Etupaneelin LEDit
Syo6tt6 paalla
Diaknostiikka
RS485/RS422/RS232
Halytyslahdot
Pulssilahdot

Analogialahdét

Vihred

TX data (Vihred)

RX data (Punainen)

1 1ahdon aktivointi (Vihred)
2 |ahdon aktivointi (Pun)

1 1ahdon aktivointi (Vihred)
2 1ahdon aktivointi (Pun)
Lahtdsignaalin ohjel-
moidulla alueella (Vihred)
Lahtdsignaalin ylitys
110% tayd.alueesta (Pun)

Toiminta Iampdtila

0° - +50°C (32° - 122°F)
(Suht.kost < 90% ei kond.)

Varastointi lampdtila

-10° - +60°C (14° - 140°F)
(Suht.kost < 90% ei kond.)

Ylijanniteluokka

Kat. Il (EC 60664, EN60664)

Eristyslujuus (1 min ajan)

4kVACrvs Mittaustulojen ja
jannitesy6ton valilla-
4kVAC/DC @ |2 3mA
mittaustulojen ja
RS485/RS232/
ohjelmointiportti (RJ12) valilla
4KVAC grus valilla
jannitesyo6tto ja
RS485/RS232/ohjelmointi
portti (RJ12)

Séahkoélujuus 4KkVACgus (1 min ajan)
EMC
Séteily EN61000-6-3, EN60688
asuinymporistéssa, kaupal-
lisessa ja kevyessa teollisuu-
dessa
Immuniteetti EN61000-6-2
teollisuusympéristo.
Jannitepiikin kesto (1.2/50ps) EN61000-4-5

Turvallisuusstandardit

IEC60664, IEC61010-1
EN60664, EN61010-1

Mittausstandardit IEC60688, EN60688,
EN62053-31, EN62053-23
Hyvaksynnat CE, cURus

Liitdnnat 5(6) A
Max johtimen poikkipinta

Ruuviliittimet
2.5 mm?

Kotelointi
Mitat (LxKxS)

45 x 83.5 x 98.5 mm

Materiaali ABS
itsest. sammuva: UL 94 V-0
Asennus DIN-kisko
Suojausluokka IP20
Paino N. 200 g (sis.pakkaus)

Muutososikeus pidatetdan
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CPT-DIN

Kytkettivien suureiden lista

CARLO GAVAZZI

v

e RS485/RS422/RS232 sarjaliikenneportti

¢ Analogiset 18hd6t (“max” -suure, “energiat” ja “tuntimittari” eivat sisally)
¢ Halytys 1ahd6t (“max” -suure, energiat ja “tuntimittari’eivat sisally)

¢ Pulssi 1ahdét (vain “energiat”)

Nro Suure 1-vaihe 2-vaihe 3-v. 4-johdin |3-v. 4-johdin| 3-v. 3-johdin | 3-v, 3-johdin Huomautukset
verkko verkko symm. verkko.epas. verkkd symm:. verkkq epasym. verkko

1 VL1 X X X X 0 0

2 VL2 0 X X X o) o)

3 VL3 0 o X X o) o)

4 V L-N sys o) X X X o) 0 Sys = verkko
5 VL1-2 [} X X X X X

6 V12-3 o) X X X X X

7 V L3-1 o] o] X X X X

8 V L-L sys 0 X X X X X Sys =verkko

9 A L1 X X X X X X #

10 AL2 0 X X X X X #

11 AL3 o] o] X X X X #

12 Amax/ X X X X X X @ Korkein arvo

Admd max 3-vaihe jouk.

13 An 0 X X X X X

14 W L1 X X X X o) o) <*

15 WL2 0 X X X o) o) L 4

16 W L3 o) o X X o) o) <*

17 W sys 0 X X X X X Sys = verkko
18 var L1 X X X X o) o)

19 var L2 0 X X X 0 0

20 var L3 o) o X X o) o)

21 var sys [} X X X X X Sys = verkko
22 VA L1 X X X X o) o)

23 VA L2 [} X X X 0 0

24 VA L3 0 o X X o) o)

25 VA sys 0 X X X X X Sys = verkko
26 PF L1 X X X X 0 o) H

27 PF L2 0 X X X o) 0 H

28 PF L3 0 o X X 0 o) H

29 PF sys o) X X X X X Sys = verkko
30 Hz X X X X X X

31 Phase seq. 0 o X X X X

32 ASY L-N 0 X X X X X

33 ASY L-L 0 X X X X X

34 VA sys dmd X X X X X X Sys = verkko®
35 W sys dmd X X X X X X Sys = verkko ¢
36 AL1dmd X X X X X X dmd = (")
37 AL2dmd 0 X X X X X dmd =(*)
38 AL3dmd 0 o X X X X dmd =(*)
39 VA L1 dmd X X X X X X dmd =(*)
40 VA L2 dmd 0 X X X X X dmd =(*)
41 VA L3 dmd 0 o X X X X dmd =(*)
42 W L1 dmd X X X X X X #dmd=(*)
43 W L2 dmd 0 X X X X X #dmd =(*)
44 W L3 dmd 0 o X X X X #dmd=(*)
45 kWh X X X X X X Kok. tai ositt.
46 kvarh X X X X X X Kok. tai ositt.
47 hours X X X X X X

(x) = saatavilla (0) = ei saatavilla
(®) Nama suureet on saatavissa myds EEPROMiin tallennettuja MAX arvoja varten laitteen sammuessa.
(H) Nama suureet on saatavissa myds EEPROMiin tallennettuja MIN arvoja varten laitteen sammuessa .
(*) dmd arvo integroitu ohjelmointuun aikavaliin.
(#) Suureet ovat saatavissa myds max arvoja varten. Laitteen sammuessa arvoja ei tallenneta.

Muutosoikeus pidatetddan CPT-DIN A DS FIN 010408 5



CPT-DIN

CARLO GAVAZZI

Halytysparametrit ja logiikka

- Arvo salliatuissa rajoissa - ON asetuspiste.
- Valvottu suure (VLN, ...). - OFF asetuspiste. A, B, C... 16 asti
- Halytystyyppi (yli-, ali-, ikkunan si- - ON viive. parametriarvojen
salla halytys ja ikkunan ulkop. hal.). - Looginen toiminto (AND, OR). valvonta
- Toiminnan aktivointi - Digit. 1&ht6(1, 2).
a \\ Halytys paélle Halytys pois Ikkunan yléraja Ikkunan ylaraja
/
/ \\\ \
// \ Ikkunan alaraja P
' Halytys paalle AL Ikkunan alaraja
. Hél‘yty‘s §0i§ \k// ) ;}tivomti
o oo ] - o oo ) N ) o—o ) _ 0| oo | ||l
Ylarajahalytys Alarajahalytys Ikkunan sisélla halytys Halytys ikkunan ulkopuolella
Halytys paalle > Hal.pois Halytys paalle < Hal.pois kaynnistysviiveella

HUOM: kaikkiin halytysten toimintoihin voidaan liitta&d “kaynnistysviive” -toiminto joka estaé vain ensimmaisen halytyksen
jAnnitteen kytkemisen jalkeen.

Esimerkkeja loogisista halytyksista:

CPF QT

o
A:AND B:AND CiAND I—G]B: OR Lo,
= (o fo—ertoo) &b ig;

C:AND D: AND
= (=0} {o~0}

A:AND B:AND C:AND

|: IH-l—ﬂ'--'_l—l:l'-'-l:F—L‘:.

A:AND B:AND C:AND Ir":;ﬁ

6 Muutosoikeus pidatetdan CPT-DIN A DS FIN 010408



CPT-DIN

Toiminta kuvaus

CARLO GAVAZZI

Tulon ja Iahd6n skaalausominaisuuset. Analogisten lahtdjen (y) toiminta tulojen (x) suhteen

Kuva A

Tulon arvot ja 1&hddn arvot
pysyvat samana. L&htd on
verrannollinen mitattuun

Kuva C

Tulon arvot ja 18hddn arvot
pysyvét samana. Kun tulon
arvo on nolla, 1ahdélld on jo

L B

Tl =R T2

tuloon. arvo Y1 =0.2Y2.
%1
* 0 L SA - 100A 0 S0A T00A
0 10_2/\ 203 12 mA 20 mA|
Kuva B Kuva D
Tulon arvot ja 1ahdon arvot ¥t e g Tulon arvot muuttuvat ja ve
pysyvat samana. Alueella |&hddn arvot pysyvét
X0...X1, 1&hdodn arvo on nolla. samana. Lahto kasvaa tasais- /
Alueella X1...X2 vastaava Yo=Y estitulon arvosta X1 arvoon 1
18ht6 YO = Y1...Y2 kasvaa X6 X2. %1 e
voimakkaasti.
80V IU‘OV . 120V -100 kW 0 100 kW
1 0 SmA 10J 0 I ‘10:nA. bt ‘2OJmA
Eristys tulojen ja lahtdjen vélilla
Mittaus Rele Ihts Avoinkollek-|  Reed Dupline | Analoginen RS232/ RS232 |90-260VAC/DC|18-60VCA/CC
tulo tori lahto relay 1ahto 1ahto RS485 (RJ12) | Systtdjannite | Syéttsjannite
’ 2,5kV @ 2,5kV @ 2,5kv @ 2,5kV @
Mittaus tulo - 4kV | 3mA 2,5kV 2,5kV | 3mA | 3mA | 3mA 4kV 4kV
Rele 1ahtd 4kV - - - - - 4kV 4kV 4kV
Avoin kollek-| 2,5kV @
torilahts | | 3mA ) i ) ) ) akv akv akv
ez 2,5kV - - - - 100Vrus 4kV 4KV 4kV
rele
CEEIne 2,5kV - - - - - 2,5kV 2,5kV 2,5kV
1ahtd
Analoginen | 2,5kV @ ) ) ) ) )
lahto | 3mA akv akv akv
RS232/ 2,5kV @
RS485 | 3mA - - 100Vrus - - - 4kV 4kV 4kV
RS232 2,5kV @
(RI12) | 3mA 4kV 4kV 4kV 2,5kV 4kV 4kV 4kV 4kV
90-260
VACDC 4kV 4kV 4kV 4kV 2,5kV 4kV 4kV 4kV - -
18-60
VAC/IDC 4kV 4kV 4kV 4kV 2,5kV 4kV 4kV 4kV - -

HUOM: ensimmaisen eristyksen ollessa viallinen, virta mittaustulosta maahan on enintadn 2mA.
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Mitattavien signaalien aaltomuodot

CARLO GAVAZZI

L

\ ’
Kuva A Kuva B Kuva C
Sinimuotoinen, puhdas Sinimuotoinen, leiokattu Sinimuotoinen, vaaristynyt
Perusmuoto 100% Perusmuoto 10...100%  Perusaalto 70...90%
Harmoonisia yliaaltoja 0% Harmoonisia yliaaltoja 0..90% Harmoonisia yliaaltoja 10...30%
Arms = 1.1107 | A | Taajuusspectri: 3 -16 harmooniset Taajuusspectri: 3 -16 harmooniset
Lisdvirhe: <1% Taydesta naytdsta Lisdvirhe: <0,5% Taydesta naytosté

Tarkkuus
kWh, tarkkuus (RDG) riippuen virrasta kvarh, tarkkuus (RDG) virran mukaan

PF=1 Virhe PF=L0.5

o e : 10rC08 45

2% e %"—"ﬂ ; < +1.5% 9%

o <! oy i = iai’ o A 070 5%

NS S || BT

0% : i 0%

1% eeesssssssssseens E_o19% +2%

+1.5% i° i +2.5% §°

+2% o é -1.5% +3%

+2.5% T : +4% : :

PF=1 0.10A 0.25A 5A (In) 6A (Imax) sinp=1 0.1A 0.25A 5A (In) 6A (Imax)
(0.02In)  (0.05In) (0.02In)  (0.05In)

PF=L0.5 0.25A 0.5A 5A (In) 6A (Imax) sinp=0.5 0.25A 0.5A 5A (In) 6A (Imax)

orC0.8 (0.05In) (0.1In) (0.05In)  (0.1In)
= | uokka 2 tarkkuusrajat (Patéenergia) EN62053-21 = | uokka 3 tarkkuusraja (Loisenergia) EN62053-23

5(6A) Kaynnistysvirta: 10mA 5(6A) Kaynnistysvirta: 10mA

Kaytettavat laskentakaavat

Yksivaihemittaukset

Hetkellinen patéjannnite

e B

Hetkellinen patéteho

AS.yJ‘.I’. - 7
w,-{.--#m.:.-m >
V,, =V,
Hetkellinen tehokerroin asy,, =" e z"" 20)
- w: Kolmivaiheloisteho
Hetkellinen patévirta Viry = (VA + Vs + VA
o Jq Nollajohtimen virta
M= An = AL +AL+A
Hetkellinen ndennaisteho T AnTRTLe
VA, =V A Kolmivaihepatdteho
. "
" “‘;:l'ﬁh +WI+w'
Hetkellinen loisteho
Kolmivaihendennaisteho
VAr, = |- (WL Vig= Fi;{_ka
8

Kolmivaihemittaukset

Kolmivaihejéannitteen keskiarvo
Vio+ Vor + V.
=SRT RT3
V: 1 % 11

Kolmivaihetehokerroion

ownmi

Energiamittaukset

smeosra
o-fo e

Jossa:

i= kyseinen virta (L1, L2 tai L3)

P= patoteho; Q= loisteho; t4, t> =ener-
gianlulutukset aloitus ja lopetusajat;
n= aikayksikkd;At= kahden tehonku-
lutuksen aikavili;

n4, Nz = kahden kulutusvalin ener-
giamittaukset

(TPF)

Jannitteen epasymmetria
via )

— fI"}.L max I"ff o
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Johdotuskaaviot “jarjestelméa tyyppin valinta: 3”

1-vaihe, 2-johdin  Kuva 1 1-vaihe, 2-johdin  Kuva 2 2-vaihe, 3-johdin  Kuva 3
L1| N Li| N L2| L1 N
4 4 o
L R} L1
7 7 T
[E.eie] [Eieic] Lol
808| 8@ 008| 88 SO0
A N NE
,,I ] nl | 5%‘!
Al A2 Al A2 Al A2
©e0| @08 ERIEES il 000 Qe Al
a u E?]S
I I ¥ l—;i I3 =
N A - N A~ - N A - 3¢
.._.TL.~+ % | A % —— | e %
Syéttojannite Syéttéjannite Syéttdjénnite X%
Suora liitédnta 1VM liitanta 2VM liitanta

F= 630 mA T (18-60VAC/DC)
125 mA T (90-260VAC/DC)

3-v, 4 johdin, epés. kuorma Kuva 4 3-v, 3-johdin, epés. kuorma Kuva 5 3-v, 3-johdin, epés. kuorma Kuva 6
3| L2| L1| N L3 LZJ L1 L3 LZJ L1
; ] il
008| 606 000 006
B8 006 088 000 |6Q® :|
Q) e 1%
L1|L2|L3 L1 |2 Ls) L1 |L2]Ls|
[ za%!zr [ 23 Jas) 27) [ 23 |2s| 2
Al A2 Al A2 @ Al A2 @@
[T 200 200
24128Y28 24 ﬁlza _L 24 flza _L
L1|2|L3 L1|L2|Ls - L1|L2|Ls -
I3 Il jl- 3 IF jl- .
ra3
N - X N ™~ - N m~ -
——— | e - ~+ [ S
Syéttdjannite a3 ™ X% Syoéttejannite Syéttéjannite
N
Suora liitanta ARON liitanta ARON ja 2VT/PT liitanta
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Johdotuskaaviot “jarjestelma tyyppin valinta: 3” (jatkoa)

3-vaih, 4-johd, epds.kuorma Kuva. 7

3| 2| L1 N
o] Q Q ﬁ
W e
[0.0.C)
0
Nz
L1|L2{L3
[ m%!zr
Al A2
@00 E Y WS
24 28
L1f2fL3
IF| T
N
()
N~ 3¢
e ave
N bV
Power Supply ~ V. x

3VM kytkent&

3-vaih, 4-johd, epds.kuorma Kuva. 8

| 2| 1| N
o Q o] e
i

L

T hil
e

HENir

|

L1 jL2fL3
[ m%!ﬂ'
Al A2
olele] L dk 45 a4k

24 28

Lij2f3
(lF ==

N
)

N~ - 3¢

b e+ ave
N N
Power Supply ~ V. N

3VM ja 3JM kytkenta

3-vaih, 3-johd, epas.kuorma Kuva. 9

L3| L2 L1
[«] Le] Q
L L3
7 "
BE®
Lz
[K N [*-] )
]| 23 |z6)ar
Al AZ
000 HI' Lt
24 28
Li2|L3
5 ==
N A~
o S—
A\ N
Power Supply x < x

3VM kytkentd

F= 630 mA T (18 to 60VAC/DC)
125 mA T (90 to 260VAC/DC)

3-vaih, 3-johd, epéds.kuorma Kuva. 10

60 |08®

L

sl
o @g@
000 @oe Ik 4k Ik

24)26)28
Li|L2{Ls

N~ -
| A+

Syéttéjannite

3VM ja 2JM liitdnné&t

3-vaih,3-johd,symm.kuorma Kuva. 11

L3l 2| 1
o Q Q
L1 L3
T "
©08
A
| 5
Al A2
00| Q00 45
1
(I T
N -
—— | e
Syéttéjannite K
>
VM liitanta

3-vaih,4-johd, symm.kuorma Kuva. 12

3| 2| vl N
Q o o] Q
IRER
L l
T
e S
N
o
550 ) ol
24
L1
[
%
N A~ - X
| ,_)e
Syo6ttéjannite el M '3
N

1VM ja 1JM liitdnnét

10
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Johdotuskaavio “jarjestelma tyyppin valinta: 17
1-vaihe, 2-johdin  Kuva 13 1-vaihe, 2-johdin  Kuva 14 3-v, 4-johdin, symm. kuorma Kuva 15
L1 N L1] N L3| L2] L1| N
by by Y
Al i i
eee||de® 206 606 ®00® Goe
008 008 [clole]
[ ] ] [ ]
|ES Mo A1 A2
008 §ee - IEERE eee Q®§ i
E?] L —— i &
F F F
I ] L I b
/ .
L
N ~ - N ~ - i N ~ -
[ S % L A~ % ——— |~ ,,X,4
Power Supply Syéttdjannite Syéttdjannite
Suora liitédnta 1VM liitanta 1VM Liiténta

F= 630 mA T (18-60VAC/DC)
125 mA T (90-260VAC/DC)

Lahdot
3-v, 4-johdin, sym. kuorma  Kuva 16 Analogiset 1&hdét 0-20mA Analogiset |&hdét 0-10V Rele lahdot
3| L2| L1| N oo
=]
Eov g " @O0
L&hto R2 ® i |
terminaali , N’—!“- z 5 *
)
00| ded) o_o
068 Kuva 17 Kuva 18 Kuva 19
HUOM: analogisia 1&ht6ja ei eristetd toisistaan.
- Voc Voc
M a2 o _—
EOIEERE Vo+ Vo+ Avoin kollektori lahdot: Kuor-
2 1 ] man vastustus (Rc) taytyy
F GND GND Re ] laskea niin, ettd suljetun piirin
H | 3 ~—Re 1 virta on pienempi kuin 100mA;
R L : VDC taytyy olla pienempi tai
&= o1 @®C o1 @®C sama kuin 30V.
N~ - -+ -+ VDC: syéttdjannite (ulkoinen).
1~ ] 2 @@ 02/ @@ vo+: lahdon positiivinen litin
Syéttdjannite X (avoin  kollektori  transistori).
. o GND: I'a:lhdén. mqaliitin (avoin
1VM ja 1JM liitdnnat GND GND kollektori transistori).
Kuva 20 Kuva 21
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RS485 sarja portti ja rele liitéanta

Viimeinen laite 1...n laite B

| supc | .

@@ RE435M RE232 -

GHD
TX 1
Py Iy X 1

@
@
1&-

—ar
=
=

.
L &
——
L o

|

Paattaminen suoritetaan ainoastaan verkon viimeisella laitteella.

R

T TH -

supC | | —| | =

RS485p RS232

T+ RX+ GND = 4 t\\\

‘Il l[é 4 GND

TX +
Viimeinen laite 1...n laite

—le

e

1
S

RX +

RS485 sarja portin 4-johdin yhteys, pdattdminen suoritetaan ainoastaan verkon viimeisella laitteella.

RX-

T T .
SIU-PC

RS485p RS232

7

/ Y

TX+ RX+ GND i i Y i | n
— P S S ™
RX +
Viimeinen laite 1...n laite

RS485 sarja portin 2- johdin yhteys , paéttdminen suoritetaan ainoastaan verkon viimeisella laitteella.

RS232 Sarja portti liitanta Helppo ohjelmointi

RJ12 yhteysportti suureiden
ohjelmointiin. Muuntimen
konfigurointi helposti
CptASoft:in avulla.

CptASoft-paketti sisaltda

myds 1m pitkdn yhteys
kaapelin (RJ12 6-napainen /
RS232 9-napainen naaras).
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Lahto liitannat
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v

RS485+R RS485
”g ®00 - 880 |— 56 @@@ - ) _ @80
- @00 = 000 ®®| 666008 0o
T e @@@ l, ;i* T;* P;DD DUPLINE
¥OVE \U'd- !_ ®®®
RS232 ’Jk | |
» §o@ Meee
Etupaneell -t -
1. Etupaneeli
2. Paalla LED
3. Diagnostiikka LED
4. Yhteys vayla (RJ12 liitin)
5. Liitdntdjen ruuvi terminaalit
Mitat
=
BBD ey
Ba8® i +
T =
0
£
£ €
: -
I 0 s
a
ee®, i 1 v
v | 988 888 -
|q.~.-..~.4~5r.1;n.1-..-..-.... |-d Y- =
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